Персональный робот Evolution Robotics ER1 для дома и офиса
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Американская компания Evolution Robotics представила на выставке Electronic Entertainment Expo свою новую разработку - личного робота для домашнего и офисного использования Evolution Robotics ER1. Личный робот ER1, поставляемый в двух конфигурациях, является первым устройством в серии автономных персональных роботизированных систем, которую компания Evolution Robotics собирается представить к следующему году. Новая линейка нацелена на самый широкий потребительский рынок.


Личный робот Evolution Robotics ER1 

Личный робот ER1, продающийся по цене 599 долларов США, является персональным роботом, который может настраиваться на автономное выполнение различных задач. К примеру, владелец сможет обучить робота реагировать на голосовые команды, делать фотографии и отправлять их по электронной почте, воспроизводить музыку с компакт-диска, читать записанные книги и отправлять напоминания владельцу. Робот ER1 может распознавать и отслеживать перемещение различных объектов и передвигаться автономно, либо управляться дистанционно. Робот оснащен специальным пользовательским интерфейсом и способен понимать команды, отдаваемые по электронной почте. Модель ER1 будет продаваться через сайт производителя, а также в розничной торговле и по каталогам с лета 2002 года.

Другая модификация, ER1-K, представляет собой набор для сборки робота, и будет продаваться за 499 долларов США. В набор ER1-K войдут шаговые двигатели, контроллер электродвигателя, подключаемый к ноутбуку, камера, подключаемая к порту USB, программное обеспечение с графическим пользовательским интерфейсом, а также алюминиевый каркас XBeams для постройки робота. По утверждению разработчика, робот собирается из такого комплекта в течение часа и обладает теми же функциями, что и модель ER1. Кроме того, робот может иметь различную форму, а также оснащаться всевозможными аксессуарами. Операционная система и программное обеспечение, необходимое для функционирования роботов запускаются на ноутбуке, наличие которого необходимо для использования новых устройств.

Компания Evolution Robotics также объявила о начале поставок пакета разработчика роботов (RDK), в который входит программное и аппаратное обеспечение, необходимое для ускорения разработки прототипов личных роботов.


ER1: фантастика становится реальностью

[5.10.2002 22:15] • Подробности
Компания Evolution Robotics объявила о выпуске ER1, комплекта оборудования, который превращает обычный лаптоп в движущегося, зрячего робота. Комплект ER1, впервые продемонстрированный весной, включает колеса и алюминиевую раму для установки лаптопа на движущуюся платформу, а также веб-камеру для сбора визуальной информации, блок управления и ПО, отвечающее за мыслительный процесс. В будущем к этому добавится "рука", которой робот сможет брать и переносить объекты. В популярной демонстрации робот ER1 берет из холодильника пиво и подносит его хозяину. 

Главное преимущество ER1 перед более ранними потребительскими роботами заключается в том, что он может качественно анализировать визуальную информацию, говорит старший директор по маркетингу Evolution Дженнифер Макнелли (Jennifer McNally). Если к камере ER1 поднести обложку CD, то он узнает этот диск и найдет его через сетевую музыкальную программу. Если же помахать перед камерой бутылкой пива, то робот отправится на кухню, зная, что там искать. "Функциональность основывается на зрении, - поясняет Макнелли. - Разница между роботом и компьютером в том, что у робота есть датчики, которые позволяют ему ориентироваться и действовать". 

К числу потенциальных областей применения робота относятся обеспечение безопасности и наблюдение. "Можно уйти на работу, оставив свой лаптоп подключенным к интернету, чтобы убедиться, что домработница приходит вовремя", - говорит Макнелли. Однако, вероятнее всего, ER1 будет решать главным образом те задачи, которые больше относятся к сфере развлечений, - отчасти из-за ограниченного срока службы батарей большинства лаптопов. "Это не тот продукт, который справится со всеми неотложными делами владельца, - говорит Макнелли. - Скорее, это все же игрушка". 

Главное, что позволяет оборудованному ER1 лаптопу решать полезные задачи, это программное обеспечение с графическим интерфейсом для создания правил поведения робота. "Так вы обучаете робота разным вещам, - поясняет Макнелли. - Например, чтобы он приносил пиво, нужно заложить в него 35 взаимосвязанных правил". Владельцы ER1 могут сохранять такие правила и отправлять их на веб-сайт Evolution, где они становятся доступными для всех. Бета-пользователи уже начали присылать файлы для простейших заданий. ER1 можно приобрести у розничных продавцов в США, таких как Fry''s и Tiger Direct. Комплект стоит 599 $, или 699 $ за собранную версию. В Европе он пока не продается, но компания планирует выпустить его и здесь. Для исполнения программного обеспечения нужен лаптоп с процессором не хуже Pentium III 800 МГц, 256 Мбайт памяти и двумя портами USB.

The ER1 is a professional robotics software system that gives you the architecture and primitive functionality necessary to create interesting and fun robot applications. In a nutshell, the ER1 is designed to let you program the robot to do whatever you want. Here is a sampling of some projects underway in our User Community: 
25 Real Things To Do With Your ER1: 

	01.
	Teach it to recognize CD covers and play MP3s on sight.

	02.
	Have your buddy try driving it online using a web interface.

	03.
	Amuse friends with its ability to identify Icons that you create.

	04.
	Customize the ER1 Gripper to drop bottles into a trash can.

	05.
	Build an XBeams wagon and attach a crate from the hardware store to haul payload.

	06.
	Control it using a joystick.

	07.
	Dig into the Command Line APIs and see what makes it tick.

	08.
	Beta test the new patches in the User Community.

	09.
	Attach your own motherboard, and lose the laptop.

	10.
	Use the vision control system to launch rockets at targets.

	11.
	Build an XBeams "neck" that acts as a joystick when you push it (really!).

	12.
	Attach a doll's head and take it to a party as your date.

	13.
	Add a second camera and expand your field of view.

	14.
	Build an obstacle course and race ER1s for best times.
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15. Tele-operate from workER1 Owner: Jerry    Created: VoiceXML Tele-operation
What He Did: This ER1 Owner wrote an interface to control his robot through his telephone service using VoiceXML. He simply dials the service and uses voice prompts to control the ER1's motion. 
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	16.
	Mount ultrasonic sensors to the XBeams chassis to ditch the second camera and still avoid obstacles.

	17.
	Customize the ER1 so the laptop faces backwards and sits high off the ground - easy on the back!

	18.
	Go to Extra Parts and buy longer XBeams for your robot.

	19.
	Add tracks instead of wheels.

	20.
	Add a second power supply (or 2 or 3) for the robot.

	21.
	Add an external battery for the laptop.

	22.
	Build a charging station for your robot.

	23.
	Rebuild the ER1 to support additional batteries and sensors. Get it up to 24 amp hours of power!

	24.
	Build an autonomous hospital orderly to carry medical supplies and documents around a hospital.

	25.
	Create a VB control to read your own board -- and share your invention with others. 


	The ER1 chassis is durable, re-configurable and capable of carrying up to 20 lbs. of payload. All construction components are made of professional-grade aluminum, and the electronics feature digital and analog ports for expansion. And even though the hardware is built to last, it only takes a couple of hours to assemble and no soldering is necessary — that is, of course, unless your custom robot design requires it! 

 T-slotted Beams and Connectors
The easy-to-assemble ER1 frame is made of extruded aluminum beams and plastic connectors that slide together easily. And since the ER1 uses standard T-slotted beams, third party materials and add-ons are readily available to customize your robot. 
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Electronics Drive System
The robot Control Module (RCM) interfaces the motors and I/O to the laptop that's running the ER1 software. The RCM has an USB port for connection to the laptop, a DC power input port, two ports for stepper motors, 8 digital outputs, and 15 analog inputs. Two pre-assembled drive systems are included, along with two stepper motors, two 4-inch diameter wheels, pulleys and belts. The kit also includes a 360-degree swivel caster. 

Power Module
The ER1 rechargeable Power Module can keep your robot running for 2.5 hours. This 12V, 5.4 A-hr battery features an internal fuse for safety, two 12V unregulated DC output ports, and one DC charge input port. 
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ER1 Personal Robot System
· 24" x 16" x 15" (H x W x D)

· 20 lbs w/o laptop
Available assembled or unassembled. 

Web Camera
Standard off the shelf web camera, tested per ER1 requirements

· Video capture resolutions: 640 x 480, 320 x 240, 160 x 120 pixels

· Video frame rate: up to 30 frames per second

· USB connection to laptop

Robot Control Module
Electronics box for interfacing motors and I/O to laptop. Box contains:

· USB connection to laptop

· DC power input port

· Two ports for the Stepper Motors

· 25 Pin D Sub connector for digital I/O, 8 digital outputs, 8 digital inputs

· 25 Pin D Sub connector for analog input, 15 analog inputs

XBeams™ Aluminum Extrusions
All beams required for building standard configuration include:

· 3 - 12" XBeams extrusion

· 3 - 10" XBeams extrusion

· 2 - 8" XBeams extrusion

· 2 - 7" XBeams extrusion

· 2 - 2" XBeams extrusion
	XBeams Plastic Connectors
All connectors required for building standard configuration include:

· 9 - U-Clip connectors

· 8 - 2x1 connectors

· 4 - Hinge connectors

· 4 - Gusset

· 4 - 2D2 connectors

· 4 - Endcap connectors

· 4 - 135 Degree

Additional accessories provided for build of standard configuration:

· 100 - Set screw

· 3 - Knurled nuts

Drive System
Two pre-assembled drive systems with two stepper motors, 4-inch diameter scooter wheels, belts and pulleys, mounted to a stylish aluminum mounting plate. 

Rotating Caster Wheel
360 degree rotating caster wheel, mounting plate for easy connection to XBeams system. 

External Battery Charger
· 12 V, 750m smart charger

· International orders: We ship non-North American customers a 100V-240V 50 or 60Hz international charger. It comes with a cordset that allows all customers to plug into their country's standard outlet.

Power Module
· 12 V. 5.4 A-hr battery

· Internal fuse for safety

· Two 12 V unregulated DC output ports

· One DC charger input port

· For third party products that work with the ER1, see Recommended Products.
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The Robot Control Center, as accessed through the ER1 Software.

Click the links below for details on the ways you can control the robot: 

Click a link to jump to more details. 

1. Robot Control Center (RCC), a Graphical User Interface (GUI) for controlling and customizing your robot. It enables you to program your robot, out-of-the-box, using simple "If/Then" controls; and 

2. Socket API/Command Line Interface that lets you directly access the robot's functionality. 
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Robot Control Center
The RCC allows your ER1 to recognize objects, colors, sound levels and words, to send and receive email, to act on schedule, to move around autonomously or by remote control, to play sounds and music, or to take pictures and video. You can use the RCC software to combine these individual behaviors into any number of complex behaviors. 

The RCC software is used to control and receive feedback from your robot. On the left side of the screen is an area to show you what your robot is seeing, a list of any recognized objects, any additional video input from an obstacle avoidance camera and robot movement controls. The rest of the RCC software consists of a set of If conditions and Then actions that can be used to create a wide variety of robot behaviors or to perform tasks. You can have up to 288 behaviors that can run in any sequence you specify, or individually. You can save what you create and share it with others. 

Command Line API
The Socket API/Command Line Interface allows you to create simple programs that send commands directly to your robot. You can also use the API to gather sensory data from your robot. 

The commands and sensory feedback are sent through TCP sockets, allowing the user to command the ER1 robot using any programming language on any platform that supports TCP/IP sockets, including Visual Basic, C, C++, Java, etc. The Command Line API also supports access to the 15 analog IO ports and 16 digital IO ports of the ER1 robot control module. This allows users to add custom hardware devices controlled by software through the API. 

The Command Line API requires the RCC to be running on the laptop attached to the ER1 robot.

Join our engineering team and customize your ER1 configuration. Here's a sneak peek of what the Evolution engineers are working on in our shop. Click on any robot to see a close-up view. 

Need building materials for your ER1?
Get inspired with The ER1 Robot Expansion Pack, Accessories & Extra Parts. 
	


	



	ER1 with Gripper & Laptop
Here is the standard configuration of the ER1, now with the Gripper attached. The Gripper is the perfect starting point for tricks that require the robot to grab and carry objects.
	Backpack
Turn your ER1 into a personal assistant with a backpack.

	


	


	



	Trailer
Build a trailer to help tote books or even a pizza from room to room.
	Claw Bot
Reconfigure your robot into the top dog in the robot pack.

	


	


	



	Second Camera Mount
Mounting a second camera on your ER1 lets you improve its obstacle avoidance capabilities. A must for cluttered environments like dorms and garages.
	Car Bot
Turn your ER1 into a sleek racing machine.

	


	


	



	Tractor-Trailer
Create an articulated "tractor-trailer" robot configuration. Great for cornering and low to the ground.
	Mini Book PC Project
For around $600, you can build a replacement for the ER1 laptop. Learn how.

	


	


	



	Matt's BetaBot (Low Camera)
This sleek new design uses parts solely from the original ER1 kit. Here the camera is mounted low for the closed laptop, sleek, lowrider look.
	Matt's BetaBot (High Camera)
... And here we see the same robot with the camera mounted up high in the open laptop original style.

	


	


	 Butlerbot
The perfect configuration for the most popular behavior: "Fetch me a drink."
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Another example of customization is this "made-over ER1" named "Zero." This robot's parts include: the ER1 Robot kit, ER1 Expansion Pack, extra trailer hinge plate, Cappucino mini-book from TigerDirect.com, Ryobi cordless power tool battery (+ PVC pipe + Radio Shack parts to make an adapter for the mini- book). This ER1 inventor's favorite part of his new design? The sturdy construction for holding the ER1 battery. 
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	We like the Vulcan ER1 -- maybe because it has those pointy Spock-like projections on either side. In any case, this ER1 inventor has created a robot that creates plenty of buzz. 

"Vulcan has been said to look like a plane, bird, and rocket. It utilizes IR sensors, gripper arm, and dual batteries for longer runtime. A CPU fan was added to look like a jet engine. The wings have scraped a few walls, the gripper has gotten hold of a few ankles. This robot configuration gets a lot of attention."
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This robot came to life as an off-shoot of our popular Mini-Book PC Project. This customized creation has an even smaller frame design (11"L x 10"W x 14"H -- that's only 12" wide including IR sensors!) Here's the list of features: 

· BookPC (Cappucino). 256 MB RAM (recommended upgrade). 1.4GHz Celeron (non-essential upgrade). 10GB laptop hard disk . Running Windows XP Pro (for remote desktop feature) 

· Standard ER1 Robot Control Module (RCM) driving two stepper motors (USB) 

· Standard ER1 Camera (USB) 

· ER1 IR Sensor Pack -- not part of standard ER1 kit (USB) 

· USB mini hub directly soldered to 3 robot peripherals (to save space). 

· USB WiFi (small Microsoft adapter) for communication with Smart Display Panel (Only 2 of the 4 USB ports on the BookPC are used) 

12V, 7.5AHr NiMHd batteries (10 "D" cells) Optional: Remote control through ViewSonic V150 Smart Display Panel ($$$), but any old computer with WiFi will do.
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 Okay, maybe not just yet! But this Photoshopped ER1 with a Toshiba e740 PDA sparks the imagination with its USB HOST support, built in WiFi, IE support, and serial out using adapters.
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miniME by zIGzOX mailto:port11@yahoo.com
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2Wheeler by zIGzOX 
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 Known as the "Outdoor" model (aka "Segway"), this ER1 features good ground clearance, 12" wheels, and a Sony Vaio laptop inside the wheel base. Used basic ER1 package plus two wheels borrowed off a trashcan, a 3"x3" aluminum plate, and a few screws. 
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mailto:klincoln@starpower.net (Kevin Lincoln)
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